RUCHOMA PLATFORMA ROBOCZA STEROWANA PILOTEM
UMOZLIWIA OPTYMALNE DOPASOWANIE
WYSOKOSCI ROBOCZEJ
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Maksymalna wysokosc robocza 14 _r_neté_!v_

Maximum working height- 5 meters

PODEST RUCHOMY PRZEJEZDNY TYPU
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Podnosnik Up Lift5 jest jednym z najlzejszych podnosnikdw na swiecie.
Jego konstrukcja wykonana jest z aluminium.

Up Lift 5 wyposazony jest w cztery samoblokujace kota jezdne o $rednicy 125 mm.
Kota dostepne s3 w dwdéch wariantach -
antystatyczne, doskonate do delikatnego podtoza oraz przemystowe,

@

HD o zwiekszonej odpornosci na Scieranie i otarcia.
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Dzieki zastosowaniu sitownika gazowego nastepuje redukcja zuzycia energii elektrycznej
oraz elementéw mechanicznych sitownika elektrycznego.

Mobilna konstrukcja podnos$nika umozliwia bezproblemowe omijanie matych przeszkad.
Jest doskonata alternatywadla tradycyjnych rusztowan oraz drabin.
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podtoza

sufitowego

obcigzeniu 20 kg

Nazwa Up Lift5 120 AS Up Lift5 120 HD Up Lift 5 120 XS HD Up Lift5 200 HD Up Lift5 140 Carry Up Lift 6 140 HD
Maksymalna wysokos¢
490 cm 493 ¢cm 493 cm 493 cm 482 cm 607 cm
robocza
Maksymalna okosé
i o 290 cm 293 cm 293 cm 293 cm 282 cm 407 cm
platformy
Maksymalne
1
obciazenie 120 ks 20 ke 120 kg 200 kg 140 kg 140 cm
Wymiary platformy 48x69 cm 48 x 69 cm 44x46 cm 48x69 cm 48x65 cm 48 x 69 cm
Wymiary zewnetrzne 68x118x195 cm 77x121x160 cm 77x123x195 cm
’ AS HD HD HD HD HD
Kota jezdne
Antystatyczne Przemystowe Przemystowe Przemystowe Przemystowe Przemystowe
Blokoda kot automatyczna nozna nozna nozna nozna nozna
2 x 33AH
Akumulator 33AH 12VDC 33AH 12VDC 33 AH 12VDC 13 Vo 2 x33 AH 12 vDC 2x33 AH 12 VDC
Waga podnosnika
110 k 115 k 140 k
(bez balastu) Okg = kg 110 kg Oke 155 kg 174 kg
Waga balastu 4x15Skg
Poziom hatasu Nie przekracza 70 dB
Kota jezdne Kota jezdne Rozmiar platformy Maksymalne Potka harzedzmwa o] Maksymalna
przeznaczone do dostosowany do L wymiarach 39x72 23
: delikatnego odporne na rozmiaru panelu obciazenie cm i maksymalnym wysokose
g uszkodzenia P zwiekszone do 200 kg ¥ v robocza 6 m




@) urzadzenie w petni elektryczne

@) wbudowana tadowarka

mobilna konstrukcja umozliwia
bezproblemowe omijanie matych przeszkod

&

zatadunek i roztadunek
wymaga tylko jednej osoby

&

@) tatwy do przenoszenia balast - 4 x 15 kg

stopien oraz podest wykonany
z blachy aluminiowej ryflowanej
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PODEST RUCHOMY PRZEJEZDNY TYPU ALULIFT jest maszyng przejezdng przeznaczong
do przemieszczania oséb na stanowiska robocze, na ktérych wykonuja prace z platformy roboczej.

DYREKTYWA 2006/42/WE

Patent :
PCT/DK2010/050115
PA 2014 70054

Najwazniejsze informacje o PRP typu ALULIFT :
* mozna uzywac na zewnatrz oraz wewngtrz budynku
» maksymalna wysokos$¢ platformy 12 m
» 3 wymiary platformy roboczej
* nie wymaga zewnetrznego zasilania - posiada akumulatory 2 x 12V DC
* montaz mozliwy przez jedng osobe
* lekka i modutowa konstrukcja
» wbudowana tadowarka 110/230 V
* maksymalne obcigzenie = 250 kg — 2 osoby + materiat
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KOLA JEZDNE :

e SERIA S - 8 sztuk z hamulcem ¢ 125 mm
e SERIAM i XL

- 4 sztuki z hamulcem ¢ 125 mm
- 4 sztuki z hamulcem i mozliwoscia regulacji wysokosci @ 200 mm
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STABILIZATOR :
4 punkty stabilizacji - konieczne do montazu ALULIFT powyzej 4m
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RAMKI KONSTRUKCYINE :

 szerokos$¢ - 950 lub 1390 mm

* wysokos¢ - 1000 mm

* zintegrowane z systemem jezdnym

¢ nieskomplikowany i bezpieczny montaz

RUCHOMA PLATFORMA ROBOCZA :
e ruch w pionie od 1 do 12 metéw
e 3 rozmiary :
660 x 1720 mm (S)
660 x 2400 mm (M)
1100 x 2400 (XL)




PODEST RUCHOMY PRZEJEZDNY TYPU ALULIFT S

WYSOKOSC PLATFORMY

1 metr
2 metry
3 metry
4 metry
5 metrow
6 metrow
7 metrow
8 metrow

WYSOKOSC PLATFORMY

1 metr
2 metry
3 metry
4 metry
5 metrow
6 metrow
7 metrow
8 metrow
9 metréow
10 metrow
11 metrow
12 metrow

PODEST RUCHOMY PRZEJEZDNY TYPU ALULIFT XL

WYSOKOSC PLATFORMY
1 metr
2 metry
3 metry
4 metry
5 metrow
6 metrow
7 metréw
8 metrow
9 metréw
10 metrow
11 metrow
12 metrow

KOD PRODUKTU
100 S
200 S
3008
400 S
5008
600 S
700 S
800 S

KOD PRODUKTU
100 M
200 M
300 M
400 M
500 M
600 M
700 M
800 M
900 M

1000 M
1100 M
1200 M

KOD PRODUKTU

100 XL
200 XL
300 XL
400 XL
500 XL
600 XL
700 XL
800 XL
900 XL
1000 XL
1100 XL
1200 XL

WAGA
128 kg
154 kg
180 kg
222 kg
248 kg
274 kg
300 kg
325 kg

WAGA
160 kg
187 kg
213 kg
257 kg
283 kg
310 kg
337 kg
363 kg
390 kg
416 kg
443 kg
470 kg

WAGA

181 kg
211 kg
240 kg
287 kg
316 kg
346 kg
376 kg
405 kg
435 kg
464 kg
495 kg
524 kg

Wymiary platformy :

Wymiary zewnetrzne :

Kota jezdne :
Wysoko$¢ robocza :

Maksymalne obcigzenie :

Akumulatory :
Czas pracy :
Cykl tadowania :

Wymiary platformy :
Wymiary zewnetrzne :
Kota jezdne :

Wysokos$¢ robocza :
Maksymalne obcigzenie :
Akumulatory :

Czas pracy :

Cykl tadowania :

Wymiary platformy :
Wymiary zewnetrzne :
Kota jezdne :

Wysokos$¢ robocza :

Maksymalne obcigzenie :

Akumulatory :
Czas pracy :
Cykl fadowania :

660 x 1720 mm
950 x 1960 mm

8 k6t zhamulcem 125 @

1-8m

250 kg = 2 osoby + materiat

2x12VDC
1 godzina bez przerwy

1000

PODEST RUCHOMY P DNY TYPU ALULIFT M

660 x 2400 mm

950 x 2640 mm

4 kota zhamulcem 125 @
4 kota z hamulcem oraz
regulacji wysokosci 200 @
1-12m

250 kg = 2 osoby + materiat

2x12VDC
1 godzina bez przerwy
1000

1100 x 2400 mm

1390 x 2640 mm

4 kota zhamulcem 125 @
4 kota z hamulcem oraz

regulacji wysokosci 200 @

1-12m

250 kg = 2 osoby + materiat

2x12VDC
1 godzina bez przerwy
1000

AKUMULATORY

STABILIZATOR

BURTY, ZESTAW S

BURTY, ZESTAW M, XL
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PLATFORMA 660 x 1720 mm PLATFORMA 660 x 2400 mm PLATFORMA 1100 x 2400 mm
N
RAMKA KONSTRUKCYINA 950 x1000mm /) \ _RAMKA KONSTRUKCYINA 1390 x 1000mm
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STEZENIE PROSTE 1960 mm STEZENIE SKOSNE 1960 mm ~J \ _ STEZENIE PROSTE 2640 mm STEZENIE SKOSNE 2640 mm
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BARIERKA PELNA S Y, BARIERKA PELNA M, XL )
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BARIERKA Z WEISCIEM S ) BARIERKA Z WEJSCIEM M, XL Y,
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KOLO JEZDNE 125 & ) KOO JEZONE 2000
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